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Vlastnosti dekodéra

e vhodné pre mikroservo
servo / digitalny vystup
funk¢ény dekodér / dekodér prisluSenstva @ é
analogova prevadzka

programovanie cez DCC DIGITALNE VLALIBY

podpora rozsireného prislusenstva

Navod na montaz a oZivenie

Napajacie vodice sa prispajkujui oznacené vstupy +DCC- (napajanie DCC alebo jednosmerné napajanie). Servo sa pripaja
na trojpinovy konektor. Pri nahodnom opa¢nom pripojeni sa servo a dekodér neposkodia! Dekodér je navrhnuty pre mikroservo
s maximalnym odberom 500mA. Dekodér je chraneny vratnou poistkou, takze pri pretazeni sa vypne.

Pri prvom pripojeni napajacieho napétia alebo zapisom hodnoty 246 do CV520 (CV8) sa dekodér nastavi do vyrobnych
nastaveni. Nacitanim CV519 (CV7) sa zisti verzia softvéru. CV519 a CV520 st len na ¢itanie. Vynulovanim konfiguracie
alebo zamknutim dekodéra sa vykona nastavenie podl'a tabul’ky 6, ale hodnota CV520 (CV8) sa nezmeni. Citanie CV je mozné
aj bez pripojeného serva.

Rezimy dekodéra
Dekodér je mozné pouzit’ v troch rezimoch:
e dekodér pre prislusenstvo
e funk¢ny dekodér
e analdgovy dekodér



Rezim dekodér pre prisluSenstvo

Pre nastavenie do tohto rezimu je potrebné aby v CV541 (CV29) bol bit7=1. Dekodér je mozné nastavit’ na zakladny
alebo rozsireny mod v CV541 bit5 (TAB4). V zakladnom mode st dve moznosti podla nastavenia CV541 bit6. Ak je bit6=0,
tak dekodér obsadi 4 za sebou iduce adresy a servo je mozné nastavit’ do 8 poloh nadefinovanych v CV563 az CV570. Ak je
bit 6=1, tak dekodér obsadi jednu adresu a servo je mozné nastavit’ do dvoch poloh nadefinovanych v CV563 a CV564 (vhodné
napriklad pre vyhybky, navestidla). Ak je bit 3 v CV561 (CV49) nastaveny, tak prijaté povely budi vyhodnotené opacne
(rovno-odbocka / odbocka-rovno). Rozsireny mod obsadi jednu adresu a umoziiuje nastavit' 10 poléh. Adresovanie pre
prislusenstvo zavisi od vyrobcu (Lenz/Roco). Adresa sa nastavi zapisom do CV513 (spodné bity) a do CV521 (vrchné bity).
Dal§ia moznost je zjednodusena konfiguracia adresy pomocou nasledujiuceho postupu:
Zmenit’ bit6 v CV541 (2 polohy alebo 8 poldh)
Zapis hodnoty 252 do CV520 (CV8) cez DCC programator
Na DCC centrale nastavit’ adresu ktora sa ma naprogramovat’
Vyslat prikaz pre prisluSenstvo (napriklad prehodenie vyhybky)
Naprogramuje sa adresa a bit 5 v CV541 (CV29) podrla prijatého paketu - zékladny / rozsireny dekodér
Ukonc¢i sa programovaci rezim
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Pre nastavenie spravnej polohy serva je potrebné upravit CV563 az CV572. PocCas automatického programovania adresy je
mozné upravovat’ a zapisovat' nové polohy serva pomocou ovladaca lokomotivy. Ovlada¢ pre lokomotivu musi byt nastaveny
na adrese 9999 a vsetky funkéné tlacidla musia byt vypnuté. Zmenou rychlosti sa bude servo otacat’. Zatla¢enim a opatovnym
vypnutim funkéného TL1 az TL10 sa hodnota nastavi v prisluSnom CV (TL1 = poloha 1 CV563, TL2 = poloha 2 CV564 ...).
Po nastaveni vS§etkych potrebnych poldh je mozné nastavit’ novi adresu (bod 3 az 6 v predchadzajucom postupe), alebo ukoncit’
nastavovanie a ulozit' nové polohy serva zatlacenim a opatovnym vypnutim funkéného tlacidla TLO.

TAB2a Rozpis vSetkych CV (dekodér pre prisluSenstvo)
Cv Alt.CV Rozsah Zaklad Popis CV
513 0..255 0 adresa dekodéra (nizke bity)

- 30 verzia FW

| 520 | 8 | - 13 vjrobea

“ 0.7 0 adresa dekodéra (vysoké bity)

- 132 konfiguracia dekodéra TAB4a

- 0 konfiguracia dekodéra TABS5a

0..115 9 rychlost’ otadania 0...15, 100...115
0..250 20 1. poloha serva

0..250 40 2. poloha serva

0..250 60 3. poloha serva

I
571 0..250 180 9. poloha serva
60 |

572 0..250 200 10. poloha serva

TAB3 Moddy dekodéra pre prisluSenstvo

CVv541 dekodér prislusenstva CV513 (CV1) CVv521 (CV9)

ol s Zakladny dekodér, 4 adresy, 8 poléh - - A5 A4 A3 A2 A1 AO - - - - - AB A7 A6
s GG Zakladny dekodér, 1 adresa, 2 polohy A7 A6 A5 A4 A3 A2 Al A0 - - - - - - - A8
sG] RozSireny dekodér,1 adresa, 10 poloh A7 A6 A5 A4 A3 A2 Al A0 - - - - - Al10 A9 A8

TAB4a CV541 (CV29)
bit popis

it2 Anal6gova prevadzka 0 = zakazana 1 = povolena

Obojsmerna komunikacia 0 = vypnuta

Typ dekodéra 0 = zakladny 1 = rozsireny

Metoda adresovania 0 = adresa 1 = vystupna adr.

typ dekodéra 0 = funkény 1 = prislusenstvo
TAB5a CV561 (CV49)

o] popis
5100} Pamitanie polohy serva 0 = vypnuté 1 = zapnuté
bit 1 Trvaly signal pre servo 0 = vypnuty 1 = zapnuty
bit 2 Posilnenie ACK 0 = vypnuté 1 = zapnuté
it3 Obratenie prijatych povelov 0 = vypnuté 1 = zapnuté



ReZim funk¢ny dekodér

Pre nastavenie do tohto rezimu je potrebné aby v CV29 bol bit7=0. Od teraz je po nastaveni kratkej (CV1), alebo dlhej
adresy (CV17+CV18) mozné ovladat’ servo pomocou ovladaca pre lokomotivu (otvaranie dveri na voznoch, ovladanie
tratovych strojov, ovladanie pantografu a podobne). Moznosti ovladania st pomocou funkénych klaves (CV49 bit4=0), alebo
pomocou ovladaca rychlosti (CV49 bitd=1). Funkéné klavesy pre jednotlivé polohy serva sa nastavuju v CV151 az CV157.
Hodnota 0 az 28 znamena funkéné tlacidlo TLO az TL28. Hodnota 29 az 255 znamena, Ze dana poloha je neaktivna.

Nastavit' nové polohy serva je mozné zmenou CV51 az CV58, alebo nasledovnym postupom:
Vypnut’ vsetky funkéné tlacidla
Zapis hodnoty 252 do CV8 cez DCC programator
Ovladacom rychlosti nastavit’ pozadovant1 polohu serva
Zatlacit tlacidlo TL1 az TL10 pre uloZenie polohy serva (TL1 = poloha 1 CV51, TL2 = poloha 2 CV52 ...)
Opakovat’ kroky 3 a 4 pre nastavenie viacerych poloh serva
Ulozit nové polohy serva zatlacenim tlac¢idla TLO
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TAB2b Rozpis vSetkych CV (funkény dekodér)
Ccv Rozsah Zaklad Popis CV

0..127 3 adresa dekodéra
- 30 verzia FW
-_ - 13 vyrobca
192..231 192 dlh4 adresa (vrchny byt)
0..255 3 dlha adresa (spodny byt)
1..127 0 zdruzend adresa
- 132 konfiguracia dekodéra TAB4b
- 0 konfigurdcia dekodéra TABS5b
0..115 9 rychlost’ otacania 0...15, 100...115
0..250 20 1. poloha serva
0.. 250 40 2. poloha serva
0.. 250 60 3. poloha serva
L 1]
0.. 250 160 8. poloha serva
0.. 250 180 9. poloha serva
G 0.250 200 10. poloha serva
]
0..255 5 tlacidlo pre polohu serva 1 (pre CV51)
0..255 6 tla¢idlo pre polohu serva 2 (pre CV52)
0..255 7 tlagidlo pre polohu serva 3 (pre CV/53)
[ ]
0..255 255 tlagidlo pre polohu serva 8 (pre CV58)
0..255 255 tlagidlo pre polohu serva 9 (pre CV59)
0..255 255 tlagidlo pre polohu serva 10 (pre CV/60)
TAB4b CV29
Pocet jazdnych stupfiov 0=14 1=28/128
Analdgova prevadzka 0 = zakazana 1 = povolena
Obojsmerna komunikécia 0 = vypnuta
Adresa 0=CV1 1=CV17+18

o/ typdekodéra 0 = funkény 1 = prislugenstvo
TAB5b CV49

bit popis

Pamatanie polohy serva 0 = vypnuté 1 = zapnuté
Trvaly signal pre servo 0 = vypnuty 1 = zapnuty
Posilnenie ACK 0=vypnut¢ 1 =zapnuté
Moznosti ovladania 00 = tlacidla 10 = prepinace
01 =rychlost 11 =rychlost+smer



Rezim analégovy dekodér

V analdégovom rezime, ktory sa aktivuje nastavenim bitu 2 v CV29 (CV541), je mozne nastavit’ dva moédy podla nastavenia
bitu 5 v CV49 (CV541). Dekodér sa prepne do analégového rezimu pri napajani jednosmernym zdrojom. Pre vyssiu stabilitu
serva je vhodné nastavit’ bit7 v CV29 (CV541).

Ak je CV49 bit5=0, tak dekodér meria napajacie napitie v rozsahu 5V az 15V. Ak je CV49 bit4=0 servo je mozné nastavit’
zmenou napéjacieho napitia do 10tich poloh nadefinovanych v CV51 (CV563) az CV60 (CV572). Ak je CV49 bit4=1 servo
sa nataca plynulo imerne napéajaciemu napatiu.

Ak je CV49 bitb=1, tak zmenou polarity napajania sa servo nastavi do polohy podl'a CV51 (CV563) alebo CV52 (CV564).
Pre spravnu funkciu je vhodné nastavit bit0 v CV49 (CV561).

TAB4b CV29
bit popis
o/l0%  Analogova prevadzka 0 =zakazana 1= povolena informdcia: Na plosnom spoji ver 3.0 je
sjlie) | Obojsmerna komunikacia 0 = vypnuta opacne naznacena polarita !

TAB5b CV49
bit popis
)it 0) | Pamitanie polohy serva 0 = vypnuté 1 = zapnuté
bit 1 Trvaly signal pre servo 0 = vypnuty 1 = zapnuty
bit Posilnenie ACK 0 = vypnuté 1 = zapnuté
ol 2t Moznosti ovladania 0 = poloha 1 = plynulo
bit 5 Moznosti ovladania 0 = napitie 1 = polarita

Spolo¢né nastavenia

Rychlost’ otacania serva je mozné nastavit v CV562 (CV50) v 16 urovniach. Ak je poZzadované pomalé zrychlenie a
spomalenie serva, tak sa zadava hodnota zvysena o 100. Ak sa nastavi rychlost’ na 0, tak vystup sa prepne na funkény digitalny
vystup. V tomto pripade je mozné pripojit’ na vystup LED s predradnym rezistorom, alebo spinaci tranzistor. ZataZenie
vystupu je maximalne 10mA.

Ak je bit 0 v CV561 (CV49) nastaveny, tak si dekodér paméta polohu serva aj po vypnuti a opdtovnom zapnuti napajania.
V opaénom pripade sa po zapnuti napajania servo nastavi do zakladnej polohy nastavenej v CV563 (CV51). Ak je bit 1
v CV561 (CV49) nastaveny, tak sa PWM signal pre servo generuje nepretrzite. Ked’ je bit 1 vymazany, tak sa PWM signal
generuje len pocas otacania serva. AK je bit 2 v CV561 (CV49) nastaveny, tak pripojené servo posilni potvrdzovacie impulzy
ACK (vhodné pouzit’ len pri problémoch s na¢itavanim jednotlivych CV).

Po nakonfigurovani je mozné dekodér uzamknut’ proti nechcenej zmene nastavenia. Zapis sa uzamkne zadanim hodnoty 248
do CV520 (CV8) a odomkne sa zadanim adresy dekodéra z CV513 do CV520. Zapisom hodnoty 246 do CV520 (CV8) sa
dekodér nastavi do vyrobnych nastaveni (TAB2a stipec Zaklad) a prepne sa na dekodér prislusenstva.

TAB6 CV520
246 inicializacia (reset)

248 uzamknutie zapisu

252 jednoducha konfiguracia

Zarucné podmienky:

Technicke udaje Zaru¢né podmienky sa vztahuji na poruchy spdsobené pri

Produktové ¢islo: MSD1A3 , , L

Rozmery: 22mm x 10mm x 3mm vyrobe aporuchy osadenych suciastok. Na poruchy
Napéajanie DCC : 12-20V vzniknuté hrubym zaobchadzanim, nespravnou montazou,
Napéjanie analog : 5-20V DC nevhodnym uskladnenim a pdsobenim okolitého prostredia
Celkova spotreba : max 0,003A bez serva sa zaruka nevztahuje. Po zivotnosti odovzdajte do zberne
Pracovna teplota : 5-60°C elektro odpadu!
Vyrobca:
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